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NAVOD NA POUZITIE
KAZETOVYCH A RADIALNYCH MEDOMETOV
S HORNYM A DOLNYM POHONOM A S AUTOMATICKYM OVLADANIM HE-02

UPOZORNENIE !
Pred pouzitim zariadenia si precitajte ndvod na poutZitie a postupujte podla pokynov v nom uvedenych. Vyrobca
nezodpoveda za Skody vzniknuté nespravnym pouZzitim alebo neprimeranym zaobchadzanim so strojom.

& Bezpeénostné opatrenia — elektricka siet

Napatie elektrickej siete musi byt vybavené priudovym chrani¢om s menovitym rozdielovym vypinacim prudom
nepresahujucim 30mA. Prevadzku isti¢a pravidelne kontrolujte.

Vymenu poskodeného privodného alebo prepojovacieho kabla by mala vykonat kvalifikovana osoba alebo servisny
zastupca firmy. NepouZivajte medomet v pripade poskodeného napdjacieho kabla alebo niektorej z jeho casti!
Pred zapnutim medometu sa uistite, Ze ovladaci panel je vypnuty. Ovladaci panel by mal byt nastaveny na 0.
Uistite sa, Ze menovité napatie a medomet su kompatibilné.

Pri zapajani zariadenia do elektrickej siete budte opatrny. Ruky musia byt suché! Miesto na ktorom je medomet
umiestneny musi byt tiez suché!

Pri zapnuti medometu by malo byt tla¢idlo ,Nidzové zastavenie” vypnuté (v pripade, ak by bolo zapnuté otocte
tlacidlom, tak aby ste ho nastavili do vypnutej polohy). Stlacenim tlacidla STOP ,Nudzové zastavenie” okamzite
zastavite rotaciu kosa.

Medomet musi byt pocas vytacania medu zatvoreny! Pocas vyta¢ania medu neotvérajte veko medometu!

Pocas vytacania medu nevypinajte medomet.

V pripade medometu s elektrickym pohonom musi byt motor a ovladanie chranené pred vlhkostou (toto plati aj pri
skladovani medometu).

Pristroj netahajte za napajaci kabel, udrzte kabel daleko od tepla a ostrych hran.

& Bezpecné pouzZitie medometu

Medomet nie je uréeny pre pouzivanie osobami (vratane deti), ktoré maju znizené fyzické, zmyslové a dusevné
schopnosti alebo disponuju nedostatkom skusenosti, dalej ak nie st pod dohladom alebo neboli pouceni o pouZziti
zariadenia osobou, ktora zodpoveda za ich bezpecnost. Dbajte o to, aby sa vase deti nehrali s medometom.

V pripade poskodenia medometu by mala opravu vykonat len kvalifikovana osoba.

Nevykonavajte udrzbu alebo opravu medometu, ked je medomet zapojeny do elektrickej siete.

Pocas prevadzky medometu musia byt vietky Casti zapojené do medometu.

V pripade akéhokolvek nebezpecenstva okamzite pouzite bezpecnostny spinac. Znovu spustenie medometu moze
odstranit vzniknuté chyby.

Zariadenia su urcené na pouzivanie v uzavretych priestoroch nie na pracu v teréne.

Medomety, ktoré st vybavené vyhrevnym telesom a/alebo bubnom maiju digitalny regulator teploty (od 5-95°C). Pri
teplotach vyssich ako 60°C hrozi nebezpelenstvo popalenia. Preto venujte zvy$enu pozornost praci s medometom.
Pristroj udrzujte v teplote nad 0°C. Medomety nezapinajte, ak je teplota nizsia ako 5°C. Ak medomet prenesiete

z chladnejsieho prostredia do teplejsieho pockajte kym sa zohreje.

Zakaz opravovat zapnuté zariadenie Zakaz odoberania ¢asti medometu pocas prevadzky zariadenia



Miesto pouzitia medometu
Miesto by malo byt osvetlené a Cisté.

Skladovanie
Po skonéeni vyta€ania medu medomet ocistite a vysuste.
Pred kazdou sezénou by sa mala na medomete vykonat revizia, v pripade poruchy kontaktujte zékaznicky servis.

Udriba medometu

A UPOZORNENIE!
Pred udrzbou odpojte medomet z elektricke;j siete!

Medomet pred prvym vytdcanim medu riadne preplachnite hortcou vodou s malym mnozstvom pripravku, ktory je uréeny pre
nasledny styk s potravinami alebo vyplachnite medomet silnym priddom vody. Venujte zvySenu pozornost elektrickym
suCiastkam — zabrante ich navlhnutiu! Pri umyvani motor a riadiacu jednotku medometu méZete prikryt vode odolnym
materidlom.

Pocas umyvania treba dbat o to, aby sa nezaplavili loZiskd nachadzajlce sa vo vnutri bubna. Medomet po vycisteni dékladne
oplachnite a osuste.

Likvidacia

Nepotrebné alebo pokazené zariadenie je mozné odovzdat v zberni triedeného odpadu elektrickych a elektronickych zariadeni.
Spotrebitel ma prdvo na vratenie pouZitého zariadenia v tom pripade, ak novo zaklUpené zariadenie je rovnakého typu a splfia
rovnaku funkciu ako pouZité zariadenie.

NAVOD NA POUZITIE MEDOMETU

Vseobecné pravidla na pouzitie medometu

1. Umiestnite medomet na miesto urcené na vytacanie medu.
2. Primontujte medomet k podloZzke, aby sa zabranilo jeho pohybu pri vytac¢ani. Podlaha pod medometom musi byt vodorovna.

Pouzitie
1. Medomet sa pouziva na vytdcanie medu z rdmikov.
2. Pred prvym pouzitim medomet dokladne umyte tak ako je to uvedené v ¢asti Udrzba medometu.
3. Umiestnenie ramikov: umiestnite ramiky do pripraveného kosa medometu, dbajte na spravne zaloZenie ramikov.
Medomet by mal zodpovedat typu ramika:
e pri kazetovom medomete venujte osobitni pozornost spravnemu vloZeniu ramikov do kaziet, hornou stranou smerom
k bubnu, vid. Obr. 1.
e priradidlnom medomete by mala vrchna ¢ast ramika smerovat k vonkajsiemu obvodu bubna medometu a je potrebné
ju vlozit do vymedzenej €asti konstrukcie kosa, vid. Obr. 2. Ak s ramiky prili$ dlhé alebo kratke, pocas vytacania medu
by mohlo déjst k ich poskodeniu!

Obr. 1 - spravne uloZenie rdmikov Obr. 2 — spravne uloZenie ramikov
v radidlnom medomete v kazetovom medomete

Nespravne uloZenie ramikov mdze spdsobit ich poskodenie, na takyto druh poskodenia sa zaruka nevztahuje.

4. Pred zapnutim medometu by ste sa mali uistit, Ze:
e ramiky su spravne vloZzené do medometu, ¢im zniZite riziko ich poskodenia (vid. bod 3)
e bezpecnostné tlacidlo STOP nie je zatlacené
e nasledne pripojte medomet k napdjaniu a na riadiacej jednotke nastavte vypinac z polohy ,0“ na ,, 1
Ndvod k ovladaniu riadiacej jednotky je uvedeny dalej.



5. Prva faza vytacania medu by mala prebiehat pomaly, aby sa predislo moznému vylomeniu sa plastov z ramikov. Osobitnu
pozornost venujte tzv. ,,novym ramikom®.

6. Rotujuci kos by nemal byt blokovany vytocenym medom, ak by predsa tato situacia nastala vypustite med do nadob, aby sa
zariadenie neposkodilo. Po vypusteni medu mozete znovu spustit medomet.

7. Pod vypusty umiestnené na medomete postavte nadoby na med.

8. Pocas vytacania musia byt vypusty otvorené, aby vytoceny med mohol volne vytekat.

A UPOZORNENIE!
Ramiky sa mdzu prekladat len po Gplnom zastaveni sa kosa!

Rozdelenie medometov podla umiestnenia motora

Kazetové aj radidlne medomety v zavislosti od priemeru m6zu mat umiestneny motor v spodnej ¢asti pod bubnom medometu
(medomety so spodnym pohonom — Obr. 3) alebo v hornej Casti na priecnej kovovej vystuzi na bubne medometu (medomety s
hornym pohonom — Obr. 4).

Obr. 3: Schéma medometu so spodnym pohonom Obr. 4: Schéma medometu s hornym pohonom
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Medomet so spodnym pohonom Medomet s hornym pohonom
1. Spevnovacia obruba 1. Motor s prevodovkou

2. Ovladanie medometu 2. Spevnovacia obruba

3. Bezpecnostné tlacidlo STOP 3. Bubon medometu

4. Bubon medometu 4. Vypustny ventil

5. Vypustny ventil 5. Nohy medometu

6. Motor s prevodovkou 6. Priehladné veko medometu
7. Skrutky upeviiujice nohy medometu 7. Horna priecna vystuha

8. Nohy medometu 8. Ovladanie medometu

9. Priehladné veko medometu 9. Bezpecnostné tlacidlo STOP

10. Horna priecna vystuha 10. Napajaci kabel
11. Panty veka medometu



Charakteristické vlastnosti medometov so spodnym a hornym pohonom

a. Radidlne medomety: Charakteristickou vlastnostou radidlnych medometov je schopnost umiestnenia velkého mnozstva
ramikov do kosa medometu. Systém uloZenia ramikov v radidlnom usporiadani umozriuje vytacat ramiky len jednym
smerom. Spodny pohon je pouzity pre medomety s priemerom 1000 mm a 1200 mm.

b. Kazetové medomety: Tieto medomety su uréené pre vacsie véeliny. Su charakteristické tym, Ze k6S medometu obsahuje len
niekolko kaziet. Cyklus vytacania je vykondvany v dvoch smeroch a vdaka aplikovanému systému otdcania kaziet do
tangencialnej polohy nie je potrebné manualne nastavovanie kaziet a kazety sa zaroven vzdjomne neblokuju.

c. Kazetové medomety s prepazkou: Pridanim nerezovych prepazok medzi kazety v kosi medometu vznikla moznost zvysit
pocet kaziet v medomete. Kazety sa sice vzdjomne prekryvaju, ale vdaka pridanym prepazkam vytoceny med nevypadava na
vedlajsiu prekryvajucu kazetu a nedochadza k vzdjomnému zlepeniu a zasekdvaniu tychto susediacich kaziet.

Technické parametre

Typ medometu Priemer Parametre motora | Umiestnenie motora
radidlny 720 mm 0,37kW / 400V / 50Hz horny pohon
radiadlny 800 mm 0,37kW / 400V / 50Hz horny pohon
radiadlny 900 mm 0,55kW / 400V / 50Hz horny pohon
radidlny 1000 mm | 0,75kW / 400V / 50Hz spodny pohon
radiadlny 1200 mm | 0,75kW / 400V / 50Hz spodny pohon
kazetovy - 4 kazety 720 mm 0,37kW / 400V / 50Hz horny pohon
kazetovy - 4 a 6 kaziet 800 mm 0,37kW / 400V / 50Hz horny pohon

e Bubon medometu - vyhotoveny z kyselinovzdornej nerezovej ocele OH18N9
e  K&%5 medometu - vyhotoveny z kyselinovzdornej nerezovej gulatiny 8 mm a @10 mm

- os uloZena v loZisku, upevneny v hornej aj dolnej Casti (pri medometoch s hornym pohonom

je upevneny v dolnej Casti a v hornej Casti ho upevriuje motor)

e Vypustny ventil - nerezovy 1x6/4“ pri medometoch od 3720 az @#900

- nerezovy 2x2“ pri medometoch od $1000 aZ (#1200
e Veko medometu - priehladné akrylatové s bezpecnostnym spinacom otvorenia krytu
e Dno medometu - nerezové zosilnené, kdnického tvaru aby med prirodzene stekal k okrajom bubna
e Nohy medometu - stabilné a rychlo demontovatelné, vyhotovené z ocele a povrchovo upravené praskovou metédou

e Typ prevodovky - Snekovy prevod
e Napajanie motora - 230V / 50Hz

e Kazety medometu - pre medomety od 4 do 8 kaziet st vyhotovené z nerezovej gulatiny @3 mm a @5 mm
s hustotou oka 20x40 mm
- pre medomety od 12 do 20 kaziet st vyhotovené z nerezovej gulatiny @3 mm a @6 mm
s hustotou oka 20x40 mm



NAVOD NA POUZITIE AUTOMATICKEHO OVLADANIA HE-02N

Bezpecénostny vypinac STOP

LYS®N Poistka

o d
Displej |

Hlavny vypina¢ ON/OFF

HONEY EXTRACTOR
Tlacidla

CLASSIC

Automaticka riadiaca jednotka HE-02N sluzi na ovladanie medometov rady CLASSIC. Pred pouzitim zariadenia si
precitajte ndvod na pouzitie a postupujte podla pokynov v nom uvedenych. Vyrobca nezodpovedd za sSkody
vzniknuté nespravnym pouzitim alebo neprimeranym zaobchddzanim so zariadenim.

Pred zapnutim ovladania do elektrickej siete sa uistite, Ze spinac,0/1“ alebo ,,ON/OFF“ na bocnej strane ovladania je
nastaveny do polohy ,0“ — OFF - vypnuté.

Riadiaca jednotka je vybavend pocitadlom pracovného €asu, ktory sa zobrazuje pri zapnuti napdjania. Navyse, je

vybavena alarmom v pripade otvoreného krytu alebo aktivovaného bezpeénostného tlacidla STOP. V obidvoch
pripadoch riadiaca jednotka nebude pracovat, pokial neddjde k vyrieseniu daného stavu.

.. _— A~ 3 o . \ i o e
PouZite tlacidla a pre zvolenie poZzadovaného pracovného rezimu a potvrdte volbu stlacenim tlacidla

=
START . A v, N A u STOP , , ,
- toto tlacidlo sa tieZ pouZiva na povolenie Upravy zvolenych parametrov. Tlacidlo zastavi vykonavanu
operaciu a taktiez slGZi na na opustenie reZimu Uprav nastavenia riadiacej jednotky.

Riadiaca jednotka umoZiiuje pracu v manualnom aj automatickom reZzime. Je moznost zvolit si manualny alebo
automaticky rezim.

o Dva manualne programy su uréené na pracu v manudlnom rezime
o M1 - otacanie v smere hodinovych ruciciek
o M2 - otacanie proti smeru hodinovych ruciciek

V manualnom reZzime sa pomocou tlacidiel a nastavuje rychlost otac¢ania koSa medometu. Tladidlo

| sTor [N L
L slUZi na zastavenie rotacie.

A

Lista m v spodnej Casti displeja indikuje hodnotu nastavenej rychlosti (16 rozsvietenych znakov #
znamend 100% nastavenia rychlosti).



e 10 automatickych programov (A1 — A10) maju prednastavené hodnoty pre medomety réznych priemerov. Kazdy
automaticky program je mozné nastavit podla vlastnych potrieb.

S N~ N SO .
V automatickom reZzime sa pomocou tlacidiel a nastavuje rychlost otac¢ania koSa medometu. Tlacidlo

e

L slUzi na zastavenie rotacie. Stlacenim tlacidla (@ | pocas procesu vytacania sposobi pozastavenie
procesu a pocitadlo uplynutého €asu sa zastavi. Opatovnym stlacenim tohto tladidla bude proces vytacania
pokracovat.

TRYE AUTOMAT TEYB AUTOMAT TRYB
A-1 04:00 A-1 04:00 A-1

80% STOP 80% 02:00
#4448 #HE84E40

PAUSE

Lista m v spodnej Casti displeja indikuje aktualny stav priebehu vytacania nastavenej rychlosti (8
rozsvietenych znakov # znamena 50% nastavenia rychlosti).

Nastavené programy zostanu v pamati ovladania aj po odpojeni ovladania z napdjania.

ReZim nastavenia / konfiguracie umozniuje:

e Programovat proces vytacania »PROGEAM =A-1

e Nastavit jazyk rozhrania riadiacej jednotky CZAS =04:00

e Upravit jas a kontrast displeja Lemlde -
WIROWANIE=>> <<

>PROGRAMOWANTE
USTANTENTA JEZYE JEEZYE - pl
ZAAWANSOWANE

Prispbdsobenie automatického programu: >KONTRAST =45
JASNOSC =100

Zvolte pozadovany automaticky program A1-A10

Nastavte celkovy ¢as vytacania

Nastavte max. rychlost vytacania posledného kroku

Nastavte smer rotacie (v smere / proti smeru hodinovych ruciciek)

PWNPE

Riadiaca jednotka automaticky rozdeli nastaveny cyklus na prislusny pocet krokov (4 alebo 6) a priradi ku kazdému
kroku prislusny ¢as a rychlost otacania.

LYSON HE-02N

Celkovy Cas vytacania sa zobrazi na displeji po zapnuti riadiacej jednotky - fmw. 0.1

h:0000.5

e Sprava zobrazena pri zatlaceni bezpecnostného tlacidla STOP

Sprdva zobrazen3d, ked'je otvorené veko medometu —




Chybové kédy

Detekcia poruchy / chyby, ktora dalej brani ¢innosti riadiacej jednotky, je indikovana zobrazenim sprava ,ERROR
STOP“ spolu s prisluSnym kddom chyby.
Riadiacu jednotku je mozné restartovat az po vykonani nasledovnych krokov:

- vypnut napajanie

- odstranenie poruchy

v . . . , . ERROR STOP
- reStartovanie systému (opatovné zapnutie)

CODE: 01234567

0 — internd porucha riadiacej jednotky ¢.0
1 —internd porucha riadiacej jednotky ¢.1

2 —stlaéené / zaseknuté tlacidlo
ent st it 8
3 —stlaéené / zaseknuté tlacdidlo

4 —stlacéené / zaseknuté tlacidlo

5 —stlacené / zaseknuté tlacidlo i’

6 — chyba komunikacie invertora
7 — porucha invertora

Technicka sSpecifikacia

Pocet manudlnych rezimov: 2

Pocet automatickych rezimov: 10

Minimalna doba trvania automatického programu: 240s (4 minuty pre medomety
s priemerom fi720-fi 900)

Maximalna doba trvania automatického programu: 1800s (30 minut)

Rozsah nastavenia rychlosti otd¢ania v manualnom reZzime: 10% - 100%

Rozsah nastavenia rychlosti ota¢ania v automatickom rezime: 60% - 100%



VYHLASENIE O ZHODE ES
Nr5/11/CE
na zaklade smernic: 2006/42/ES a 2004/108/ES

Vcelarstvo Tomasz Lyson
Spolo¢nost s ruéenim obmedzenym Komanditna spolo¢nost
ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol'sko.

Véelarstvo Tomasz Lyson spolo¢nost s ruéenim obmedzenym
Zodpovedna Komanditna spoloénost prehlasuje na vlastnu
zodpovednost, Ze:
medomet Lyson typ MD-G model (podla obchodného zdkonnika):
720 RF (W20100G), 720 RA (W201000G),

800 RF (W200500G), 800 RA (W2005000G),

800 RA (W2005000G_P), 800 KPA6k (W20500G),

800 KA6k (W205000G), 800 KA6k (W205000G_P),

800 KPA6k (W20501G), 800 KA6k (W205001G),

800 KA6k (W205001G_P), 900 RF (W200600G),

900 RA (W2006000G), 900 RA (W2006000G_P)
na ktoré sa toto vyhlasenie vztahuje, st v stlade s ustanoveniami nasledujucich smernic:
- smernica pre strojové zariadenie 2006/42/EC
- smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2004/108/ES

a je v stlade s harmonizovanymi normami:
PN-EN 12547+A1:2009 (EN 12547:1999+A1:2009)
PN-EN ISO 12100:2011 (EN ISO 12100:2010)
PN-EN ISO 13849-1:2008 (EN 1SO 13849-1:2008)
PN-EN 62061:2008 (EN 62061:2005)
PN-EN 349+A1:2010 (EN 349:1993+A1:2008)
PN-EN ISO 13850:2008 (EN 1SO 13850:2008)
PN-EN 953+A1:2010 (EN 953:1997+A1:2009)

PN-EN 1037+A1:2010 (EN 1037:1995+A1:2008)
PN-EN 60204-1:2010 (EN 60204-1:2006+A1:2009)
PN-EN 61310-2:2010 (EN 61310-2:2008)

PN-EN 1672-2+A1:2009 (EN 1672-2:2005+A1:2009)
PN-EN 61000-6-1:2008 (EN 61000-6-1:2007)

PN-EN 61000-6-3:2008 (EN 61000-6-3:2007)

Meno a adresa osoby, ktora pripravuje technicki dokumentiaciu:
Thomas Lyson ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Polsko.

Sulkowice, 01. 10. 2011 r.

Tomasz Lyson
Zastupca



VYHLASENIE O ZHODE ES
Nr6/11/CE
na zaklade smernic: 2006/42/ES a 2004/108/ES

Vceldrstvo Tomasz Lyson
Spolo¢nost s ruéenim obmedzenym Komanditna spolo¢nost
ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol'sko.

Véelarstvo Tomasz Lyson spolo¢nost s ruéenim obmedzenym
Zodpovedna Komanditna spoloénost prehlasuje na vlastnu
zodpovednost, Ze:
medomet Lyson typ MD-D model (podla obchodného zakonnika):
720 KF4k (W20130KF), 720 KF4k (W20130A), 20 RF (W20100), 720 RF
(W201000), 800 KF4k (W2013K0), 800 KA4k (W2013K00), 800 KA4k
(W2013K00_P), 800 KA6k (W20500), 800 KA6k (W205000), 800 KA6k
(W20501), 800 KA6k (W205001), 800 RF (W200500), 800 RA
(W2005000), 900 KF4k (W201300K00), 900 KA4k (W20180), 900 RF
(W200600), 900 RA (W2006000), 1000 KPA6k (W20540), 1000 KPA6k ,
1000 KA6k (W205400), 1000 KA6k (W205400_P), 1000 KPASk (W20160),
1000 KA8k (W201600), 1000 KA8k (W201600_P), 1000 KPA8k (W20161),
1000 KA8k (W201601), 1000 KA8k (W201601_P), 1000 KPA12k
(W205308), 1000 KA12k (W2053008B) 1000 KA12k (W205300B_P), 1000
KA12k (W205301B), 1000 KA12k (W2053001B), 1000 KA12k
(W2053001B_P), 1000 RF (W200700), 1000 RA (W2007000), 1000 RA
(W2007000_P), 1200 KF6k (W206400), 1200 KF6k (W206400_P), 1200
KA6k (W20640), 1200 KPA8k (W20550), 1200 KA8k (W205500), 1200
KA8k (W205500_P), 1200 KPA12k (W20578B), 1200 KA12k (W205708),
1200 KPA16k (W20520B), 1200 KA16k (W205200B), 1200 KA16k
(W205200B_P), 1200 KPA16k (W205201B), 1200 KA16k (W2052001B),
1200 KA16k (W2052001B_P), 1200 KPA16k (W20300B), 1200 KA16k
(W2030008B), 1200 KA16k (W203000B_P), 1200 KPA20k (W209908B),
1200 KA20k (W209900B), 1200 KA20k (W209900B_P), 1200 KA20k
(W209901B), 1200 KA20k (W2099001B), 1200 KA20k (W2099001B_P),
1200 RF (W200800), 1200 RA (W2008000), 1200 RA (W2008000_P),
1200 RF (W2008001), 200 RF (W2008001_P)
na ktoré sa toto vyhlasenie vztahuje, su v sulade s ustanoveniami nasledujicich smernic:
- smernica pre strojové zariadenie 2006/42/EC
- smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2004/108/ES
a je v sulade s harmonizovanymi normami:

PN-EN 12547+A1:2009 (EN 12547:1999+A1:2009)
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