Navod na pouzitie radialnych medometov
s uspornym riadenim SDD-2, 12V
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Pred pouzitim medometu si dokladne precitajte a pri praci s medometom postupujte podla ndvodu na pouzitie
stroja. Vyrobca neruci za Skody spésobené nevhodnym pouzitim pristroja alebo jeho nespravnou obsluhou.

Pouzitie
1. Medomet sa pouziva na vytacanie medu zo vcelich plastov.
2. Odporuca sa pred vytaéanim medu medomet dékladne umyt horticou vodou s maly mnozstvom pripravku,
ktory je urceny pre nasledny styk s potravinami alebo medomet vyplachnite silnym prddom vody.
Venujte zvy$enu pozornost elektrickym suciastkam — zabrarite ich navlhnutiu!
A Bezpeénostné opatrenia — elektricka siet
1. Napatie elektrickej siete musi byt vybavené priudovym chranicom s menovitym rozdielovym vypinacim
prudom nepresahujicim 30mA. Prevadzku isti¢a pravidelne kontrolujte.
2. Vymenu poskodeného privodného alebo prepojovacieho kabla by mala vykonat kvalifikovana osoba alebo
servisny zastupca firmy. Nepouzivajte medomet v pripade poskodeného napdjacieho kdbla alebo niektorej
z jeho Casti!
3. Pred zapnutim medometu sa uistite, Ze ovladaci panel je vypnuty. Ovladaci panel by mal byt nastaveny na 0.
4. \Uistite sa, Ze menovité napéatie a medomet si kompatibilné.
5. Pri zapéjani zariadenia do elektrickej siete budte opatrny. Ruky musia byt suché! Miesto na ktorom je
medomet umiestneny musi byt tieZ suché!
6. Medomet musi byt pocas vytacania medu zatvoreny! Pocas vytacania medu neotvarajte veko medometu!
7. Pocas vytacania medu nevypinajte medomet.
8. Chrante motor a riadiacu jednotku pred navlhnutim (toto plati aj pri skladovani medometu).
9. Pristroj netahajte za napajaci kabel.
10. Napdjaci kdbel udrzujte daleko od tepla, ostrych hrdn a dbajte o to, aby sa neposkodil.
A Bezpecné pouzitie medometu
1. Medomet nie je uréeny pre pouZivanie osobami (vratane deti), ktoré maju znizené fyzické, zmyslové
a dusevné schopnosti alebo disponuju nedostatkom skusenosti, dalej ak nie su pod dohladom alebo neboli
pouceny o pouziti zariadenia osobou, ktord zodpoveda za ich bezpecnost. Dbajte o to, aby sa vase deti
nehrali s medometom.
2. V pripade poskodenia medometu by mala opravu vykonat len kvalifikovana osoba.
3. Nevykonavajte udrzbu alebo opravu medometu, ked je medomet zapojeny do elektrickej siete.
4. Pocas prevadzky medometu musia byt vSetky Casti zapojené do medometu.
5. Zariadenia s uréené na pouZzivanie v uzavretych priestoroch nie na pracu v teréne.
6. Klinovy remen musi ostat volny. Nedotahujte ho!
7. Pristroj skladujte pri teplote nad 0 °C. Medomety nezapinajte, ak je teplota nizsia ako 5 °C. Ak medomet

prenesiete z chladnejsieho prostredia do teplejSieho pockajte, kym sa zohreje.
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Zakaz opravovat zapnuté zariadenie Zakaz odoberania ¢asti medometu pocas prevadzky zariadenia

Miesto pouzitia medometu
Miesto by malo byt osvetlené a Cisté.

Udriba medometu

A DOLEZITE UPOZORNENIE!
Pred udrzbou odpojte medomet z elektrickej siete!

Medomet pred prvym vytacanim medu riadne preplachnite horicou vodu s maly mnozZstvom pripravku, ktory je
uréeny pre nasledny styk s potravinami alebo medomet vyplachnite silnym prddom vody. Venujte zvy$enu pozornost
elektrickym suciastkam — zabranite ich navlhnutiul

Pri umyvani motor a riadiacu jednotku medometu mézete prikryt vode odolnym materidlom. Po¢as umyvania treba
dbat o to, aby sa nezaplavili loZiskd nachadzajlce sa vo vnutri bubna. Medomet po vydisteni dékladne oplachnite

a osuste.

Pred kazdou sezénou je potrebné skontrolovat technicky stav medometu, v pripade zistenych nedostatkov
kontaktujte zakaznicky servis.

ZuZitkovanie

Nepotrebné alebo pokazené zariadenie je moZné odovzdat v zberni triedeného odpadu elektrickych a elektronickych
zariadeni. Spotrebitel ma pravo na vratenie pouZitého zariadenia v tom pripade, ak novo zakupené zariadenie je
rovnakého typu a splfia rovnaku funkciu ako pouzité zariadenie.

Vseobecné pravidla na pouzitie medometu

Podmienky pouZivania
1. Medomet sa pouziva na vytacanie medu z rdmikov.
2. Pred prvym pouZitim sa riadte podla ndvodu — ¢ast Udrzba medometu
3. Ramiky umiestnite do koSa medometu — dbajte na to, aby ramiky boli spravne vloZené.
Nespravne vloZeny ramik moZe spdsobit poskodenie zariadenia. Na takyto druh poskodenia sa
zéruka nevztahuje! ’
4. Pred zapnutim medometu by ste sa mali uistit, Ze:
- ramik je spravne vloZzeny do medometu
- nasledne zapojte zariadenie do zasuvky a na ovladani nastavte vypinac z polohy ,0“ na,, 1“
- dalej pokracujte podla ndvodu obsluhy ovladania medometu (Kapitola 2).
5. Prva faza vytacania medu by mala prebiehat pomaly, aby sa predislo moznému vylomeniu plastov
z ramikov. Osobitnu pozornost venujte ,,novym ramikom®.
» Povytoceni jednej strany rdmikov medomet zastavte. V pripade elektrického medometu stlacite
tlacidlo STOP a pockajte, kym koS uplne zastane.

UPOZORNENIE!
Manipulovat s ramikmi umiestnenymi vo vnitri medometu je mozné len po uplnom zastaveni kosa
medometu.

6. Rotujuci kés v bubne medometu nesmie byt blokovany, ak k tomu déjde medomet sa zastavi, aby sa
zabranilo poskodeniu zariadenia. Po vypusteni medu z medometu vytacanie moze pokracovat.

7. Pod vypustom by mala byt uloZzena nadoba na med.

8. Pocas vytacania medu musia byt vypusty otvorené, aby med mohol volne vytekat do nadoby uloZenej pod
vypustom.



Kapitola 2 NAVOD NA POUZITIE OVLADANIA SDD-2
v tangencidlnych a radialnych elektrickych medometoch
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Riadiaca jednotka je vybavend prepinacom ,0/1“ a slizi na zapnutie a vypnutie medometu a poistky (5A), ktora
sa nachadza na bocnej strane skrinky ovladania. Riadiaca jednotka je vybavena navigacnymi tlacidlami ,,PLUS”,
»,MINUS“ a ,STOP“

2.A. Charakteristika riadiacej jednotky:
Riadiaca jednotka SDD-2 sa pouZiva v radidlnych medometoch rady MINIMA Line. Vdaka riadiacej jednotke je mozné

individualne si nastavit podmienky napdjania a parametre motora.

Parametre, ktorymi sa nastavuju otacky motora su nasledovné:

e Parameter L - slUZi na nastavenie minimalnej rychlosti otacok motora.
e Parameter H - slizZi na nastavenie maximalnej rychlosti otdcok motora.
e Parameter A - slUZi na nastavenie Casu, ktory je potrebny na rozbeh motora.

Rychlost prace medometu sa nastavuje nasledovnym spdsobom:

Konfiguracia ,,L0“ — nizka rychlost v kategorii 1
Konfiguracia ,, L9 — priemerna rychlost v kategdrii 1
Konfiguracia , LF“ alebo ,,J“ — vysoka rychlost v kategérii 1

Konfiguracia "HO" - nizke otacky podla indexu rychlosti 10
Konfiguracia "H9" — priemerné otacky podla indexu rychlosti 10
Konfigurdacia "HJ" — vysoké otacky podla indexu rychlosti 10

Konfigurdacia "AQ" — pomalé rozbiehanie motora (dlhy ¢as rozbehu)
Konfiguracia "A9" — priemerné rozbiehanie motora (priemerny cas rozbehu)
Nastavenie ,,AF“ alebo ,,J“ — vysoky rozbeh motora (kratky ¢as rozbehu)

V poslednom kroku konfiguracie riadiacej jednotky je definovany aj parameter T, ktory urcuje typ kontroly
a rozsah zrychlenia kosa.

Konfiguracia "T0" - kontrola volného ¢asu rozbehu (v rozmedzi 90s - 900s)

Konfigurdcia "t1" - regulator s rychlou dobou rozbehu (rozsah 10s - 100s)



2. B. Spustenie riadiacej jednotky:
Po zapojeni medometu do elektrickej siete prepnite spinac z polohy ,,0“do polohy ,1“. Ovladanie najskér vykona
autodiagnostiku, ktora bude signalizovana blikajucou ¢islicou ,,0“.
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- Po vykonani autodiagnostiky je riadiaca jednotka v prevadzke a ¢aka na dalsi pokyn. Na
\ displeji sa zobrazi ¢islo ,,0“.

2.C. Zapnutie medometu:
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Pre spustenie medometu stlacte tlacidlo ,PLUS”.

Stlagenim tlacidla ,,PLUS” (zvy$enie) alebo ,,MINUS“ (zniZenie) nastavite rychlost ota¢ania

@ @ . v rozsahu od 1 do 10. Vid obrazok vlavo.
1) lub

'-' Ak chcete zastavit medomet stlacte tlac¢idlo ,STOP“ alebo opakovane stlacajte tladidlo

@ Q ,MINUS“ — pokial stav rychlosti ota¢ok nezobrazi ¢islo,,0%, vid. obrazok.
1 lub )

2.D . Nastavenie riadiacej jednotky:

1 Ak su v ¢ase zapnutia prilis vysoké otacky kosa, je nutné zmenit nastavenie riadiacej
:B: jednotky. V tomto pripade zatlacte tlacidlo ,,STOP“. Vypnite medomet z polohy ,1“ do
polohy ,,0, pockajte chvilu. Nasledne zapnite ovladanie z polohy ,,0“ na polohu , 1.

@ @ , Na displeji bude blikat ¢islo ,,0“. Pocas doby blikajuceho &isla ,,0“ podrzte tlacidlo ,,STOP*,
1) kym sa nezobrazi ,,Pr” programovat.

Zmena nastaveni riadiacej jednotky prebieha prostrednictvom zmien v nastaveni parametrov:

1. Stlacte tlacidlo STOP pocas Startu

2. Na zariadeni za¢ne blikat ¢islo ,,0, nasledne ked' sa na displeji objavi ,,Pr“, uvolnite tlacidlo.

3. Tlacidla ,plus” a, minus” slizZia na nastavenie minimalnej a maximalnej rychlosti (L“0“...“LJ“ v zavislosti od
typu medometu a daného parametra L od 0 do J*)

4. Nastavenie potvrdte kratkym stlacenim tlacidla STOP.

5. Tlacidla ,plus” a,, minus” sliZia na nastavenie minimalnej a maximalnej rychlosti (H“0“...“HJ“ v zavislosti od
typu medometu a daného parametra H od 0 do J¥*)

6. Nastavenie potvrdte kratkym stlacenim tlacidla STOP

7. Tlacidla ,plus” a,,minus” sliZia na nastavenie minimalnej a maximalnej rychlosti (A“0“...“A)“ v zavislosti od
typu medometu a daného parametra A od 0 do J¥)

8. Nastavenie potvrdte kratkym stlacenim tlacidla STOP

9. Tlacidlami, plus”a ,minus” nastavte typ riadenia (, T0“ alebo ,t1%)

10. Nastavenie potvrdte kratkym stlacenim tlacidla STOP. Nastavenia su uloZené v energeticky nezdvislej pamati
riadiacej jednotky.

11. V pripade potreby si zadané nastavenia vyskusajte.

*(Parametre A, B, C, D, E, F, G, H, |, J st ocislované 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20)



Mikroprocesorova riadiaca jednotka
Pocet krokov na regulaciu rychlosti: 10
Typ ovladania: PWM
Displej: LED, 7 segmentovy, dvojradovy
Pocet krokov na nastavenie spodného rozsahu 0-20
rychlosti:
Otacky (1,2,3,4,5,6,7,8,9,a=10,b =11,c=12..atd)
Pocet krokov pre nastavanie maximalnej 0-20
rychlosti otacok kosa (1,2,3,4,5,6,7,8,9,a=10,b =11,c=12..atd)
Pocet krokov na nastavenie Casu, ktory je 0-20
potrebny na rozbeh motora (1,2,3,4,5,6,7,8,9,a=10,b =11,c=12..atd)
Pocet moznych typov nastavenia (t): 2
Minimalny cas rozbehu podla nastavenia: 90 sekund
LO/ HJ/ AJ/ tO
Maximalny cas rozbehu podla nastavenia: 900 sekund
LO/ HJ/ A)/ 10
Parameter t — k medometu (@800 a viac
Minimalny cas rozbehu podla nastavenia: 10 sekund
LO/ HJ/ A)/ 11
Maximalny Cas rozbehu podla nastavenia: 100 sekund
LO/ HJ/ A)/ 11
Parameter t — k medometu @600
Napdjaci modul - vykonny SDD-1
Napajaci modul: 18V -21V AC
Odporucany vykon transformatora: 80VA
Max. vystupny prud regulatora: 3,5A - elektronicky obmedzena
Napdjaci modul - vykonny SDD-2
Napajaci modul: 18V-21V AC
Odporucany vykon transformatora: 120VA
Max. vystupny prud reguldtora: 5,5A - elektronicky obmedzena

Prevadzkové podmienky prostredia
Teplota okolia vhodna pre riadiacu jednotku: 0°C..40°C
Skladovacia teplota vhodna pre riadiacu 0°C..50°C
jednotku:
Vlhkost vzduchu okolia v ktorom sa riadiaca Max. 65 % - 25 °C
jednotka nachadza:
Vlhkost vzduchu v sklade v ktorom sa riadiaca nepripustné
jednotka nachadza:

Po autodiagnostike sa riadiaca jednotka nachddza v prevddzke — ¢akd na start. Na displeji sa zobrazi Cislo ,0“
signalizujuca aretdciu otdcok.

Otacky sa spustia po stlaceni tlacidla PLUS. Prvym stlacenim PLUS (prechod z ,,0“ do ,1“) sa spusti zariadenie.
Riadiaca jednotka zacne s urcitym vykonom vykondvat proces vytdcania medu, tak Ze v priebehu casu postupne
zniZuje uroven vykonu, aby ten zodpovedal stanovenému vykonu, ktory bol nastaveny v prvom kroku nastavenia.



2.E. CHYBOVE KODY

E1 - (Chyba) - vnutornda chyba mikroprocesorového riadenie

E2 - (Chyba) - poskodenie obvodu, ktory vznikol prepatim

E3 - (Chyba) - skrat na linke / tlacidla (-)

E4 - (Chyba) - skrat na linke / tlacidla (+)

E5 - (Chyba) - skrat na linke / tlacidla (STOP)

E6 - (Upozornenie) — resStartovanie nastaveni riadiacej jednotky

| ZISTENE 2 CHYBY

| | POSLEDNY ZISTENY CHYBOVY KOD JE ,E4“




