Navod na pouzitie tangencialnych, radialnych
a ruéne zvratnych medometov 12V / 230V
s uspornym ovladanim CDD-2
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A Pred pouzitim stroja si precitajte navod na pouzitie a postupujte podl'a pokynov v ilom uvedenych. Vyrobca
nezodpoveda za §kody vzniknuté nespravnym pouzitim alebo neprimeranym zaobchadzanim so strojom.

1. Medomet sa pouziva na vytacanie medu z plastov.

2. Odportca sa pred vytd¢anim medu medomet dokladne umyt” horicou vodou s malym mnozstvom pripravku, ktory je
uréeny pre nasledny styk s potravinami alebo medomet vyplachnite silnym pradom vody. Venujte zvySent pozornost’
elektrickym suciastkam — zabrante ich navlhnutiu!

A Bezpecnostné opatrenia — elektricka siet’

1. Napitie elektrickej siete musi byt’ vybavené prudovym chrani¢om s menovitym rozdielovym vypinacim pridom
nepresahujicim 30mA. Prevadzku isti¢a pravidelne kontrolujte.

2. Vymenu poskodeného privodného alebo prepojovacieho kabla by mala vykonat kvalifikovana osoba alebo servisny

zastupca firmy. Nepouzivajte medomet v pripade poskodeného napajacieho kabla alebo niektorej z jeho Casti!

Pred zapnutim medometu sa uistite, Ze ovladaci panel je vypnuty. Ovladaci panel by mal byt’ nastaveny na 0.

Uistite sa, ze menovité napatie a medomet su kompatibilné.

Pri zapéjani zariadenia do elektrickej siete bud’te opatrny. Ruky musia byt suché! Miesto na ktorom je medomet

umiestneny musi byt’ tiez suché!

6. Pri zapnuti medometu by malo byt tlac¢idlo ,,Nudzové zastavenie* vypnuté (v pripade, ak by bolo zapnuté otocte

tlac¢idlom, tak aby ste ho nastavili do vypnutej polohy). Stlacenim tla¢idla ,,Nudzové zastavenie* okamzite zastavite

centrifigu.

Medomet musi byt’ pocas vyta¢ania medu zatvoreny! Pocas vytacania medu neotvarajte veko medometu!

Pocas vytacania medu nevypinajte medomet.

Chrante motor a riadiacu jednotku pred navlhnutim (toto plati aj pri skladovani medometu).

10 Pristroj net'ahajte za napajaci kabel.

11. Nap4jaci kabel udrzujte d’aleko od tepla, ostrych hran a dbajte o to, aby sa neposkodil.
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A Bezpecné pouzitie medometu

1. Medomet nie je uréeny pre pouzivanie osobami (vratane deti), ktoré maju znizené fyzické, zmyslové a dusevné

schopnosti alebo disponuji nedostatkom sktsenosti, d’alej ak nie st pod dohl'adom alebo neboli pouceny o pouziti

zariadenia osobou, ktora zodpoveda za ich bezpecnost’. Dbajte o to, aby sa vase deti nehrali s medometom.

V pripade poskodenia medometu by mala opravu vykonat len kvalifikovana osoba.

Nevykonavajte udrzbu alebo opravu medometu, ked’ je medomet zapojeny do elektrickej siete.

Pocas prevadzky medometu musia byt vSetky Casti zapojené do medometu.

V pripade akéhokol'vek nebezpecenstva okamzite pouzite bezpecnostny spinac. Znovu spustenie medometu moze

odstranit’ vzniknuté chyby.

Zariadenia su urCené na pouzivanie v uzavretych priestoroch nie na pracu v teréne.

Klinovy remen musi ostat’ volny. Nedot'ahujte ho!

8. Pristroj udrZujte v teplote nad 0 °C. Medomety nezapinajte, ak je teplota niz§ia ako 5 °C. Ak medomet prenesiete
z chladnejSieho prostredia do teplejSieho pockajte, kym sa zohreje.
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Zékaz opravovat’ zapnuté zariadenie Zékaz odoberania ¢asti medometu pocas prevadzky zariadenia

Miesto pouzitia medometu
Miesto by malo byt osvetlené a Cisté.

Skladovanie
Po skonceni vyta¢ania medu medomet ocistite a vysuste.
Pred kazdou sezonou by sa mala na medomete vykonat’ revizia, v pripade poruchy kontaktujte zakaznicky servis.

Udr’ba medometu

UPOZORNENIE!
Pred udrzbou odpojte medomet z elektrickej siete (batériu alebo napajacieho zdroja).

Medomet pred prvym vytacanim medu riadne preplachnite horacou vodou s malym mnozstvom pripravku, ktory je uréeny
pre nasledny styk s potravinami alebo vyplachnite medomet silnym pradom vody. Venujte zvySenu pozornost’ elektrickym
suciastkam — zabrante ich navlhnutiu! Pri umyvani motor a riadiacu jednotku medometu moézete prikryt vode odolnym
materialom.

Pocas umyvania treba dbat’ o to, aby sa nezaplavili loziska nachadzajice sa vo vnttri bubna. Medomet po vycisteni dokladne
oplachnite a osuste.

Likvidacia

Nepotrebné alebo pokazené zariadenie je mozné odovzdat v zberni triedeného odpadu elektrickych a elektronickych
zariadeni. Spotrebitel’ ma pravo na vratenie pouzitého zariadenia v tom pripade, ak novo zakiipené zariadenie je rovnakého
typu a spliia rovnaku funkciu ako pouZité zariadenie.

VSeobecné pravidla na pouZzitie medometu

1. Umiestnite medomet na miesto uréené na vytaanie medu.
2. Primontujte medomet k podlozke, aby sa zabranilo jeho vypnutiu pri vytaéani.

Podmienky pouZivania
1. Medomet sa pouziva na vyta¢anie medu z ramikov.
2. Pred prvym pouzitim sa riad’te podl'a navodu — ¢ast’ Udrzba medometu
3. Pocas umyvania medometu dbajte o to, aby sa motor medometu nedostal do kontaktu s vodou (po¢as umyvania mozete
motor prikryt’ vodotesnym materidlom)
Po umyti dokladne umyte a osuste medomet.
Umiestnenie ramikov:
Medomet by mal zodpovedat’ typu ramika.
Pri tangencialnom medomete umiestnite rAmiky, ako je vyobrazené na obrazku (Obr. 1)
Pri radialnom medomete by mal byt horny ram zalozeny na spodnej ty¢i koSa, pocas vytacania medu by mohlo
dojst’ k poskodeniu ramikov, ak st ramiky prili§ dlhé alebo kratke! (Obr. 2)
pri ruéne zvratnom medomete venujte osobitni1 pozornost’ spravnemu umiestneniu ramikov, ktoré vkladate do
kaziet (Obr. 3)
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Obr.1. UloZenie ramikov Obr.2.UloZenie ramikov Obr.3. UloZenie ramikov v
Vv tangencialnom medomete v radialnom medomete ruc¢ne zvratnom medomete

UPOZORNENIE
e 7I1é uloZenie ramikov méZe sposobit’ ich poSkodenie, na takyto druh poskodenia sa zaruka nevzt’ahuje!
¢ Ramiky sa mézu vkladat’ len po uplnom zastaveni koSa medometu!

6. Pred zapnutim medometu by ste sa mali uistit, ze:
- ramiky st spravne vlozeny do medometu (medomet by mal zodpovedat’ typu ramika)
- nasledne zapojte zariadenie do zasuvky a na riadiacej jednotke nastavte vypina¢ z polohy ,,0 na ,,1“. Navod na
pouzitie ovladania medometu je uvedeny d’alej.

7. Prva faza vytacania medu by mala prebiehat’ pomaly, aby sa predislo moznému vylomeniu sa plastov z ramikov.
Osobitnu pozornost’ venujte ,,novym ramikom®.

8. Manualne pouZitie ru¢no-elektrického medometu:
»  Vypnite napajanie medometu.
»  Vyberte klinovy remeii z remenice, aby bol chod manuélneho rezimu jednoduchsi (pretoze klinovy remen
pripojeny k motoru kladie vac¢si odpor).
»  Klukou otacajte v smere hodinovych ruciciek. Ak chcete zastavit’ kos otocte kl'uku proti smere hodinovych
ruciciek.
9. Po vytoCeni jednej strany ramikov medomet zastavte nasledovne:
» V pripade ruéného medometu je potrebné kl'uku otoéit’ a drzat’ v protismere hodinovych ruéi¢iek - v tejto
polohe musite pockat’ kym sa kos Giplne nezastavi.
» V pripade elektrického medometu stlaéite tla¢idlo STOP a pockajte pokial’ k6§ zastane.

A UPOZORNENIE
Ramiky moéZu byt preloZené len ked’ sa ko§ medometu uiplne zastavi.

10. Po zastaveni koSa medometu otocte ramiky o 180°. Medomet vytaca obe strany ramika na dve etapy — najskor na
nizsich otackach a neskdr na vyssich (tyka sa to tangencialnych medometov).

11. Rotujuci k68 v bubne medometu nesmie byt blokovany, ak k tomu d6jde, medomet sa zastavi, aby sa zabranilo
poskodeniu zariadenia. Po vypusteni medu z medometu moze vytacanie pokracovat’.

12. Pod vypustom by mala byt’ uloZena nadoba na med.

13. Pocas vytacania medu mdzu byt vypusty otvorené, aby med mohol vol'ne vytekat’ do nadoby uloZenej pod vypustom.



NAVOD NA POUZITIE OVLADANIA PRE TANGENCIALNE A RADIALNE
A RUCNE ZVRATNE MEDOMETY CDD-2 12V / 230V

POISTKY DISPLEJ

NAPAJACIE

SVORKY 12 TLACIDLA (+), (-), (STOP)
PRE NASTAVENIE A
ZASTAVENIE PROGRAMU

NAPAJACIA KONEKTOR PRIPOJENIA

VIDLICA 230V MOTORA

Ovladanie CDD-2 je tisporny regulator rychlosti otacok jednosmerného motora, vhodny pre
tangencialne, radialne a ru¢ne zvratné medomety OPTIMA Line s priemerom @500 — @650 mm.

Pripojenie ovladania a motora:

EURO konektor
-«

Zapojenie motora k ovladaniu sa zabezpecuje
prostrednictvom pripojovacich EURO konektorov.

4 )
Optima Honey Extractor

www.lyson.com.pl
Made in Poland

@ Il

N I

®

Tlacidlo (-) ... zniZenie ota¢ok motora

Tlacidlo (+) ... zvySenie otacok motora
... Start motora

Tla¢idlo STOP ... zastavenie motora
... potvrdenie hodnoty v programom moéde



Ovladanie CDD-2 neméze byt povazované za
bezpecnostné zariadenie. CDD-2 nie je mozné
instalovat’ ako jediny zakladny systém ochrany proti
nekontrolovanému zapnutiu motora.

e Pred pouzitim oviladania si pozorne
precitajte navod na pouzitie

e mechanické a elektrické casti zariadenia
odporuc¢ame instalovat’ len kvalifikovanymi
odbornikmi, aby sa predislo urazom
spbésobenych elektrickym prudom alebo
poskodenia zariadenia.

¢ Pred otvorenim krytu odpojte zariadenie
zo sietového napajania.
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e Pri vykonavani akychkol'vek uprav odpojte
zariadenie z napadjania

e Pred zapnutim napdjania sa
uistite, Zze su vSetky kable
spravne pripojené

e Skrat na vystupe ovladania méze
viest’ k poSkodeniu stroja.

e FElektricka instalacia ku ktorej je pripojené
ovladanie musi byt chranené poistkou,
ktora chrani vystup ovladania pred
zatazenim.

Start otaCok — nastavite tlagidlom
plus.

| Zmena nastavenia otacok — realizovana
tlacidlami plus alebo minus. Rozsah
od 0 do 10, pricom 10 zodpoveda
najrychlej8im otackam.

I . .
|1 Zastavenie otacok -  stlagenim

tlagidla S T O P alebo tladidla minus

(znizovanie do hodnoty 0). Vypnutie
@ @ @ otacok je oznacené "0"
b &

Nastavenie ovildadania — pocas S$tartu
(blika hodnota ,0%) stlacte tlacidlo
S T O P . Po zobrazeni sa "Pr"
uvolnite tlacidlo. Zmena konfiguracie
je realizovana tlacidlami plus alebo
minus. Potvrdenie nastavenia kratkym
stlacenim tlacidla STOP.

! Obsluha ovladania \

Po zapnuti napajania sa vykona autodiagonostika,
ktora signalizuje aktivny profil napajania (P0...P2) a
Gislicu ,0”.

START OVLADANIA

1 N
Obr.1 start - autodiagnostiky

Spbsob detekcie chyby autodiaktostiky je uvedené nizSie.
Oznacenie ,d2” znamena vyskyt 2 chyb, ,E4” je kéd
poslednej registrovanej chyby. Dana chyba znamena
blokovanie regulatora. Pokial sa chyby neodstrania
dalSie prace nebude mozné vykonavat.



—I —I 2 ZISTENE CHYBY
|1
:— I—: POSLEDNY CHYBOVY KOD E4

Obr.2 Diagnostika — zistené chyby

Ovladanie CDD-2 zahffia aj moznost vyberu jedného z
troch dostupnych profilov napajania (PO, P1, P2). Profil
napajania je skupina nastaveni (rychlosti a zrychlenia
dynamiky ako aj frekvencie prevadzky motora) , ktoré
uréuju vlastnosti regulatora. Zmena profilu tlohy Vam
umozni rychlo prispésobit’ regulator k batérii alebo
elektrickej sieti. Je tu dostupna aj moznost
individualneho nastavenia zariadenia pre kazdy z
dostupnych profilov. V niZz8ie uvedenej tabulke méozete
vidiet nastavenie profilov

El - (Chyba) — interna porucha
mikroprocesoroveho regulatora

E2 - (Chyba) — poSkodenie ovladacej skrinky
E3 - (Chyba) — skrat na linke / stlacte tlacidlo (-)
E4 - (Chyba) - skrat na linke / stlacte tlacidlo (+)
E5 - (Chyba) - skrat na linke / stlacte tlacidlo
(STOP)

E6 - (vystraha) — nacitat konfiguracné nastavenia
predvoleného regulatora

Po ukonceni autodiagnostiky regulator prejde do
normalnej prevadzky- ¢aka na spustenie. Na displeji sa
zobrazi €islo “0” signalizujuce vypnutie otacok.
Zapnutie otaCok spustite stlacenim tlaCidla plus. Prvé
stlaenie tlacidla plus (prechod z indexu 0 do indexu 1)
spusti Start. Regulator sa spusti s va¢sim vykonom,
ktory sa bude postupne znizovat’ na uroven, ktora je
nastavena.

Regulator sa prepne do normalneho prevadzkového
rezimu, aktualne zvoleny index udava rychlost, tak ako
je to uvedené nizsie.

I—I VYTACANIE - INDEX 6

Obr.3 Vytacanie — nastavenie otacok

Dalsim stlagenim/podrzanim tlagidla plus alebo minus
nastavite rychlost’ otaCok motora. Vypnutie otacok je
mozné stlaCenim tlagidla minus (zostup k indexu 0),
alebo stla¢enim tlacidla STOP.

profil d A

napéjania odporuéania

PO Znizenie otadok — praca pri
zvysenom napajacom napati

P1 Nominalne otacky — praca pri
menovitom napajacom napati.

P2 ZvySenie otacok - praca so
Znizenym napajacim napatim.

Ovladanie CDD-2 je vybavené funkciou Auto
OFF — ktora vypne otacky motora po 15
minutach nabijania stlaCenim tlaCidla plus alebo
minus.

] Vyber z profilov napajania ovladania

Zmena aktualneho profilu napajania ovladania sa
vykonava v ponuke vyberu profilov napajania. Postup
zmien profilov je uvedeny nizSie:

1. Stlacte tlaCidlo STOP v ¢ase Startu zariadenia (na
displeji bude blikat’ ¢islo ,,0” €o signalizuje aktualne
nastaveny profil), tlaCidlo pustite vtedy, ak na displeji

uvidite spravu ,Pr”.

2. Tlacidlami plus a minus nastavte aktivny profil
(-PO” ... ,P2").

3. Nastavenie potvrdte tlaidlom STOP. Konfiguracny
subor je ulozeny v energeticky nezavislej pamati
ovladania.



\ Konfiguracia charakteristik ovladania

Ovladanie SDD-2 disponuje moznostou
nastavenia charakteristiky individualnej volby —
prispésobenie sa podmienkam a parametrom
pripojeného motora. Charakteristiku nastavuju tri
parametre zodpovedné za dolny limit ota€ok (parameter
L), horny limit otacok (parameter H) a Cas zrychlenia
(parameter A). Konfiguracia ovladania prebieha v ramci
profilu . Pri zmene konfiguracie si musite zvolit’ prislusny
profil (PO, P1 alebo P2) a nasledne zmente nastavenie
profilu.

Charakteristika prace ovladania sa voli nasledovne:

Konfiguracia ,L0” — nizka rychlost otacok pre index 1
Konfiguracia ,L9” — stredna rychlost otacok pre index 1

Konfiguracia ,LJ” - vysoka rychlost otacok pre index 1

Konfiguracia ,HO” - nizka rychlost’ otacok pre index 10
Konfiguracia ,H9” - stredna rychlost’ otacok pre index 10

Konfiguracia ,HJ” - vysoka rychlost otacok pre index 10

Konfiguracia ,A0” — nizka dynamika motora (dlhy ¢as
rozbehu

Konfiguracia ,A9” — stredna dynamika motora (stredny
¢as rozbehu)

Konfiguracia ,AH” — vysoka dynamika motora (kratky
¢as rozbehu)

V dalSom kroku konfiguracie ovladania je definovany
parameter F (spinacia frekvencia napajacieho modulu),
¢o umozriuje optimalizaciu prevadzky systému.

Konfiguracia ,FO” — nizka frekvencia spinania
Konfiguracia ,F1” — stredna frekvencia spinania

Konfiguracia ,F2” - dlha frekvencia spinania

Ak chcete zmenit aktualne konfiguracie ovladania
pomocou konfiguraéné menu postupujte nasledovne:

4. Stlacte tlacidlo plus a minus v Case Startu
zariadenia (na displeji za¢ne blikat aktualne
vybrany profil alebo ¢&islo ,0”) a nasledne tlacidlo
pustite vtedy, ak na displeji uvidite spravu ,Pr

5. Tlagidlami plus a minus nastavte nizsi
rychlostny limit (,LO” ... ,LJ").

6. Nastavenia potvrdte tlaidlom STOP.

7. Tlagidlami plus a minus nastavte najvyssi
rychlostny limit (,HO” ... ,HJ”).

8. Nastavenia potvrdte tlaidlom STOP.

9. Tlacidlami plus a minus nastavte dynamiku
motora (,AQ” ... ,AH").

10. Nastavenia potvrdte tladidlom STOP.

11. Tla€idlami plus a minus nastavte frekvenciu
(,FO" ... ,F27)

12. Nastavenia potvrdte tlacidlom STOP. Konfiguracny
subor je uloZzeny v energeticky nezavislej pamati
riadiacej jednotky

13. Otestujte si svoje nastavenia, v pripade nutnosti
opakuijte konfiguraciu opat.



| Technické parametre

Kazdé ovladanie CDD-2 sa sklada z
mikroprocesora a napajacieho modulu v
kombinacii so Specialnou vodiacou paskou.

Podmienky prostredia

Pracovna teplota okolia
ovladania:

0°C...45°C

MIKROPROCESOROVE OVLADANIE

Skladova teplota okolia
ovladania:

0°C...50°C

Vlhkost vzduchu v okoli

prevadzkovania ovladania:

Max 65 % do 25 °C

Pocet krokov regulacie 10
otacok:
Typ ovladania: PWM

Vihkost vzduchu v
skladovych priestoroch
ovladania:

nepripustné

Displej:

LED, 7-segmentovy,

* - Skutogny €as akceleracie zavisi od

Maximalny ¢as rozbehu
motora:

LO/HJ /A0

100 sekund *

Modul napajaco vykonny CD

D-2

Striedavé napajanie
napajacieho modulu:

13VAC (+ 10%)

vystupu ovladania:

Odporucany 100VA
vykon

transformatora:

Napajacie napatie 11,5-14,5vV
modulu:

Max. zatazenie 6A

Max. okamzity vystup
ovladania:

10A (cykl 5760
sekund)

2-riadkovy
X zataZenia motora a striedavého prudu
Pocet krokov konfiguracie
nizSej rychlosti (L): 20 Vyrobcom nastavené nastavenia medometu
Profil PO P1 P2

Pocet krokov konfiguracie
vy$8ej rychlosti (H): 20 Parameter L LB LC LD

Parameter H HF HG HH
Pocet krokov nastavenia Parameter A AG AG AG
rozbehu motora (A): 18 Parameter F F2 F2 F2
Pocet dostupnych 3
profilov:
Minimalny ¢as rozbehu
motora: 15 sekund *
LO/HJ/AH




VYHLASENIE O ZHODE ES
Nr 3/11/CE
na zaklade smernic: 2006/42/ES a 2004/108/ES
V¢elarstvo Tomasz Lyson
Spoloé¢nost’ s ru¢enim obmedzenym Komanditna spolo¢nost’
ul. Ractawicka 162, 34-125 Sulkowice, Pol'sko.

Veelarstvo Tomasz Lyson spoloénost’ s ruéenim obmedzenym
Zodpovedna Komanditna spolo¢nost’ prehlasuje na vlastnu zodpovednost’, Ze:
medomet Lyson typ MM model (podl'a obchodného zékonnika):

500 D3p (W2012), 500 DR3p (W20120), 500 D4p (W2013C), 500 DR4p
(W2013B), 600 D4p (W2013), 600 DR4p (W20130),

600 D5p (W2014), 600 DR5p (W20140), 600 R (W20001),
na ktoré sa toto vyhlasenie vzt'ahuje, st v stlade s ustanoveniami nasledujucich smernic:
- smernica pre strojové zariadenie 2006/42/EC
- smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2004/108/ES

a je v stilade s harmonizovanymi normami:

PN-EN 12547+A1:2009 (EN 12547:1999+A1:2009)
PN-EN ISO 12100:2011 (EN I1SO 12100:2010)
PN-EN ISO 13849-1:2008 (EN ISO 13849-1:2008)
PN-EN 62061:2008 (EN 62061:2005)
PN-EN 349+A1:2010 (EN 349:1993+A1:2008)
PN-EN ISO 13850:2008 (EN 1SO 13850:2008)
PN-EN 953+A1:2010 (EN 953:1997+A1:2009)
PN-EN 1037+A1:2010 (EN 1037:1995+A1:2008)
PN-EN 60204-1:2010 (EN 60204-1:2006+A1:2009)
PN-EN 61310-2:2010 (EN 61310-2:2008)
PN-EN 1672-2+A1:2009 (EN 1672-2:2005+A1:2009)
PN-EN 61000-6-1:2008 (EN 61000-6-1:2007)
PN-EN 61000-6-3:2008 (EN 61000-6-3:2007)

Meno a adresa osoby, ktora pripravuje technick dokumentaciu:
Thomas Lyson ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol'sko.

Sulkowice, 01. 10. 2011 Tomasz Lyson - Zastupca

VYHLASENIE O ZHODE ES
Nr 4/11/CE
na zaklade smernic: 2006/42/ES a 2004/108/ES
V¢elarstvo Tomasz Lyson
Spolo¢nost’ s ru¢enim obmedzenym Komanditna spolo¢nost’
ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol'sko.

V¢elarstvo Tomasz Lyson spoloc¢nost’ s ru¢enim obmedzenym
Zodpovedna Komanditna spoloénost’ prehlasuje na vlastnti zodpovednost’, Ze:
medomet Lyson typ MM-S model (podl'a obchodného zédkonnika):

600 D4p (W20430), 600 DR4p (W204300),

na ktoré sa toto vyhlasenie vzt'ahuje, s v sulade s ustanoveniami nasledujtcich smernic:
- smernica pre strojové zariadenie 2006/42/EC
- smernica o elektromagnetickej kompatibilite 2004/108/ES

a je v sulade s harmonizovanymi normami:
PN-EN 12547+A1:2009 (EN 12547:1999+A1:2009)
PN-EN 1SO 12100:2011 (EN 1SO 12100:2010)
PN-EN 1SO 13849-1:2008 (EN ISO 13849-1:2008)
PN-EN 62061:2008 (EN 62061:2005)
PN-EN 349+A1:2010 (EN 349:1993+A1:2008)
PN-EN 1SO 13850:2008 (EN 1SO 13850:2008)
PN-EN 953+A1:2010 (EN 953:1997+A1:2009)
PN-EN 1037+A1:2010 (EN 1037:1995+A1:2008)
PN-EN 60204-1:2010 (EN 60204-1:2006+A1:2009)
PN-EN 61310-2:2010 (EN 61310-2:2008)
PN-EN 1672-2+A1:2009 (EN 1672-2:2005+A1:2009)
PN-EN 61000-6-1:2008 (EN 61000-6-1:2007)
PN-EN 61000-6-3:2008 (EN 61000-6-3:2007)

Meno a adresa osoby, ktora pripravuje technickti dokumentaciu:
Thomas Lyson ul. Ractawicka 162, 34-125 Sutkowice, Pol'sko.

Sulkowice, 01. 10. 2011 r. Tomasz Lyson - Zastupca



