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| Nastavenie oviladania — v casti Startu
71N (blikd oznacenie) stlacte tladidlo ST
O P . PO zjaveni sa "Pr" uvolnite
tla¢idlo. ~ Zmena  konfiguracie je

! realizovana tlac¢idlami plus alebo mi

e Pred pouzitim oviladania si pozorne
precitajte navod na pouZitie n u s . Potvrdenie nastavenia kratkym
stlacenim tlacidla STOP.

e mechanické a elektrické casti zariadenia
odporuc¢ame instalovat’ len kvalifikovanymi
odbornikmi, aby sa predislo urazom
spésobenych elektrickym prudom alebo
poskodenia zariadenia.

] Obsluha ovladania \

e Pred otvorenim obalu odpojte zariadenie

; i S Po zapnuti napajania sa vykona autodiagonostika,
zo siet'ového napajania.

ktora signalizuje aktivny profil napgjania (P0...P2) a

e Pred zapnutim napadjania sa uistite, Ze su Uislie 4.
vSetky kable spravne pripojené
N 7
e Pri vykonavani akychkolvek uprav odpojte —
zariadenie z napajania I I )
— o START OVLADANIA
e Skrat na vystupe ovladania méze I I
viest’ k posSkodeniu stroja. o
1 N
o Elektricka instalacia ku ktorej je pripojené
ovlddanie musi byt chrdnené poistkou, Rys.1 start - autodiagnostiky
kto,rav chf'am vystup ovladania pred Spoésob detekcie chyby autodiaktostiky je uvedené nizsie.
zatazenim.

Slovo ,d2” oznacduje vyskyt 2 chyb, ,E4” je kéd posledne;j
registrovanej chyby. Chyba znamena blokovanie
regulatora. Pokial sa chyby neodstrania dalSie prace
nebude mozné vykonavat.
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Rys.2 Diagnostika — zistené chyby

Ovladanie CDD-2 zahffia aj moznost vyberu jedného z
troch dostupnych profilov napajania (PO, P1, P2). Profil
napajania je skupina nastaveni (rychlosti a zrychlenia
dynamiky ako aj frekvencie prevadzky motora) , ktoré
uréuju vlastnosti regulatora. Zmena profilu ulohy Vam
umozni rychlo prispésobit’ regulator k batérii alebo
elektrickej siete. Je tu dostupna aj moznost
individualizacie nastavenia zariadeni pre kazdy z
dostupnych profilov. V niZz8ie uvedenej tabulke méozete
vidiet nastavenie profilov

E1l - (Chyba) — interna porucha

mikroprocesorového regulatora

E2 - (Chyba) — poSkodenie ovladacej skrinky

E3 - (Chyba) — skrat na linke / stlacte tlacidlo (-) E4 -
(Chyba) - skrat na linke / stlacte tlacidlo (+) E5 -
(Chyba) - skrat na linke / stlacte tlacidlo (STOP)

E6 - (vystraha) — nacitat’ konfiguracné nastavenia
predvoleného regulatora

Po ukonceni autodiagnostiky regulator prejde do
normalnej prevadzky- ¢aka na spustenie. Na displeji sa
zobrazi €islo “0” signalizujuce vypnutie otacok.
Zapnutie otacok spustite stlacenim tlacidla plus. Prvé
stlaCenie tlacidla plus (prechod z indexu 0 do indexu 1)
spusti Start. Regulator sa spusti s va¢sim vykonom,
ktory sa bude postupne znizovat’ na uroven, ktora je
nastavena.

Regulator sa prepne do normalneho prevadzkového
rezimu, aktualne zvoleny index udava rychlost, tak ako
je to uvedené nizsie.

Rys.3 Vytacanie — nastavenie otacok

VYTACANIE - INDEX 6

Dalsim stlagenim/podrzanim tlagidla plus alebo minus
nastavite rychlost otaCok motora. Vypnutie otacok je
mozné stlacenim tlacidla minus (zostup k indexu 0),
alebo stlacenim tlacidla STOP.

profil e
. odporucania

napajani

PO Znizenie otacok — praca pri
zvySenom napajacom napati

P1 Nominalne otac¢ky — praca pri
menovitom napajacom napati.

P2 Zvyseny obrat- praca so
zniZzenym napajacim napatim.

Ovladanie CDD-2 je vybavené funkciou Auto OFF —
ktora vypne otacky motora po 15 minutach nabijania
stlacenim tlacidla plus alebo minus.

] Vyber z profilov napajania ovladania

Zmena aktualneho profilu napajania ovladania sa

vykonava v ponuke vyberu profilov napajania. Postup
zmien profilov je uvedeny niZSie:

1.

Stlacte tlaCidlo STOP v ¢ase Startu zariadenia (na
displeji bude blikat €islo ,0” ¢o signalizuje aktualne
nastaveny profil), tlacidlo pustite vtedy, ak na displeji

uvidite spravu ,Pr”.

Tla€idlami plus a minus nastavte aktivny profil
,PO” ... ,P2%).

Nastavenie potvrdte tlaidlom STOP. Konfiguracny
subor je ulozeny v energeticky nezavislej pamati
ovladania.



\ Konfiguracia charakteristik ovladania

Ovladanie SDD-X disponuje moznostou
nastavenia charakteristiky individualnej volby —
prispésobenie sa podmienkam a parametrom
pripojeného motora. Charakteristiku nastavuju tri
parametre zodpovedné za dolny limit otaCok (parameter
L), horny limit otaCok (parameter H) a Cas zrychlenia
(parameter A). Konfiguracia ovladania prebieha v ramci
profilu . Pri zmene konfiguracie si musite zvolit’ prislusny
profil (PO, P1 alebo P2) a nasledne zmente nastavenie
profilu.

Charakteristika prace ovladania sa voli nasledovne:

Konfiguracia ,L0” — nizka rychlost otacok pre index 1
Konfiguracia ,L9” — stredna rychlost otacok pre index 1

Konfiguracia ,LJ” - vysoka rychlost otacok pre index 1

Konfiguracia ,HO” - nizka rychlost’ otacok pre index 10
Konfiguracia ,H9” - stredna rychlost’ otacok pre index 10

Konfiguracia ,HJ” - vysoka rychlost otacok pre index 10

Konfiguracia ,A0” — nizka dynamika motora (dlhy ¢as
rozbehu

Konfiguracia ,A9” — stredna dynamika motora (stredny
¢as rozbehu)

Konfiguracia ,AH” — vysoka dynamika motora (kratky
¢as rozbehu)

V dalSom kroku konfiguracie ovladania je definovany
parameter F (spinacia frekvencia napajacieho modulu),
¢o umozriuje optimalizaciu prevadzky systému.

Konfiguracia ,F0” — nizka frekvencia spinania
Konfiguracia ,F1” — stredna frekvencia spinania

Konfiguracia ,F2” - dlha frekvencia spinania

Ak chcete zmenit aktualne konfiguracie ovladania
pomocou konfiguraéné menu postupujte nasledovne:

4. Stlacte tlacidlo plus a minus v ¢ase Startu zariadenia
(na displeji za¢ne blikat aktualne vybrany profil alebo
¢islo ,,0”) a nasledne tlacidlo pustite vtedy, ak na
displeji uvidite spravu ,Pr

5. Tlacidlami plus a minus nastavte nizsi
rychlostny limit (,LO” ... ,LJ").

6. Nastavenia potvrdte tlaCidlom STOP.

7. Tlacidlami plus a minus nastavte najvyssi
rychlostny limit (,HO” ... ,HJ").

8. Nastavenia potvrdte tlaidlom STOP.

9. Tlacidlami plus a minus nastavte dynamiku
motora (,A0” ... ,AH").

10. Nastavenia potvrdte tlacidlom STOP.

11. Tlacidlami plus a minus nastavte frekvenciu
(,FO" ... ,F2)

12. Nastavenia potvrdte tlaCidlom STOP. Konfiguraény
subor je ulozeny v energeticky nezavislej pamati
riadiacej jednotky

13. Otestujte si svoje nastavenia, v pripade nutnosti
opakujte konfiguraciu opat.



Technické parametre

KaZzdé ovladanie CDD-2 sa sklada z
mikroprocesora a napajacieho modulu v kombinacii so

Specialnou vodiacou paskou.

Podmienky prostredia

Pracovna teplota okolia

ovladania: 0°C...45°C

MIKROPROCESOROVE OVLADANIE

Skladova teplota okolia

ovladania: 0°C...50°C

Vlhkost vzduchu v okoli

prevadzkovania ovladania: Max 65% do 25°C

Pocet krokov regulacie 10
otacok:
Typ ovladania: PWM

Displej:

LED, 7-segmentovy,

Vlhkost vzduchu v
skladovych priestoroch
ovladania:

nepripustné

* - Skutogny Cas akceleracie zavisi od zatazenia motoru a
striedavého prudu

Vyrobcom nastavené nastavenia medometu
Profil PO P1 P2
Parameter L LB LC LD
Parameter H HF HG HH
Parameter A AG AG AG
Parameter F F2 F2 F2

2-riadkovy
PocCet krokov konfiguracie
nizSej rychlosti (L): 20
Pocet krokov konfiguracie
vyssej rychlosti (H): 20
Pocet krokov nastavenia
rozbehu motora (A): 18
Pocet dostupnych 3
profilov:
Minimalny €as rozbehu
LO/HJ/AH
Maximalny ¢as rozbehu
motora: 100 sekuand *
LO/HJ /A0
Modul napajaco vykonny CDD-2

Striedavé napajanie
napajacieho modulu:

13VAC (+ 10%)

Odporucany 100VA

vykon

transformatora:

Napajacie napatie 11,5 -14,5VDC
modulu:

Max. zatazenie 6A

vystupu ovladania:

Max. okamzity vystup
ovladania:

10A (cykl 5760
sekund)




